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     В настоящее  время  ведутся  активные  исследования в направлении

разработки систем автоматического управления конструкциями, в частнос-

ти,  систем автоматического управления напряженно-деформированным сос-

тоянием (САУ НДС) конструкций.

     При реализации  этих  подходов широко используется вычислительная

техника. При этом учитываются в основном лишь общие свойства конструк-

ций, поскольку учет их индивидуальных особенностей чрезвычайно сложен,

трудоемок и требует больших затрат машинного времени.  Все это затруд-

няет применение  САУ НДС для управления реальными конструкциями.  Осо-

бенно ярко эти проблемы проявляются при создании конструкций,  адапти-

рующихся к изменению внешних условий.

     В связи с этим уже делаются отдельные попытки  использования  для

управления конструкциями нейронных сетей, способных к адаптации и обу-

чению и позволяющих решать перечисленные проблемы с наименьшими затра-

тами.

     В данной работе разработана САУ НДС с применением нейронной сети,

реализованной в стандартном персональном компьютере IBM PC, для управ-

ления реальной лабораторной моделью четырехпролетной неразрезной балки.

     Проведенные исследования  позволяют перейти к разработке подходов

к автономному управлению реальными конструкциями.

